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UBERSICHT
LEICHTBAUROBOTER-SYSTEME

Die Infografik gibt Innen einen Uberblick Uber die wesentlichen Komponenten von Roboter-Systemen.
Je nach Anwendungsfall werden diese unterschiedlich kombiniert und in den Prozess integriert.

ENDEFFEKTOR

Erst mithilfe des Endeffektors, wie z. B. einem Greifer oder
Schrauber, kann der Roboter Aufgaben ausflhren.

BENUTZUNGSSCHNITTSTELLE

Der Roboter wird z. B. mit einem Bedienpanel oder einem Bedienpanel
Tablet Uber die Steuerung programmiert. .o
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Laserscanner, Lichtvorhang, Sicherheitsmatte oder _ =iz 5
andere Einrichtungen der Sicherheitstechnik losen bei i .
Signalveranderungen einen Stopp oder eine Verlang- . JUS, :
samung des Roboters aus.
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MRK- Pick and Place- Be- und Entladung
Montagearbeitsplatz Anwendungen von Maschinen \\
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Steuerung

Fahrbare Plattform

LEICHTBAUROBOTER

Ein Leichtbauroboter hat sechs oder sieben
Achsen. Aufgrund seines geringen Eigen-
gewichts ist sein Standort leicht zu wechseln.
Mit den integrierten Sensoren erkennt der
Roboter Kollisionen und kann feinfuhlige Auf-
gaben durchfthren.

BASIS

Der Roboter kann statisch, z.B. auf einem
Gestell, befestigt oder fur mehr Flexibilitat auf
eine fahrbare oder selbstfahrende Plattform
montiert werden.
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